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CD k Moderní učebnice programování -  1. a 2. díl
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Na prvním doprovodném CD  k Moderní učebnici programování od ing. Jiřího Hrbáčka jsou kromě zdrojových souborů příkladů, vývojového prostředí MPLAB a překladače assembleru MPASMWIN také zajímavé simulace, které mohou ve výuce přispět ke snadnějšímu pochopení této problematiky.

Simulace vkládání vstupní hodnoty pomocí spínače
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Simulace funkce TRIS registru při nastavování pinu jako výstupního nebo vstupního
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Simulace činnosti vstupů a výstupů
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Simulátor činnosti celého mikrokontroléru
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I na druhém CD je řada velmi vydařených animací.
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Simulace čekací smyčky

[image: image6.png]Nastaveni poééteéni
hadnaty

g
ol
i

Cinnost &ekaci smyéky

Do registru Eitate UIDFime potatetnt hodnotu, Kerd ( Konee gekant )
uréuje délku éekani. Poté testujeme zda je ohsah - -
registru itate nia. Neni-li tomu tak, aninecs
dekrementujeme obsah registru Sitate a opét jej
testujere. Toto provadime tak diouno, dokud neni
absah registru Eitace nuia. Je-ii toru tak, éekani je
ukanieno.





Simulace činnosti obvodu TMR0
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