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DRUHY RIZENI CISLICOVYCH SYSTEMJ

Hlavnim ukolem NC stroje je zajistit vzajemny pbhyastroje a saasti. Tyto pohyby lze
provadt riznymi zpisoby. Napiklad jen ve smru sodadnych os nebo po libovan
zaldivené draze. Podle druhtizeni rozliSujeme systémy sta sodadnic, pravouhlého

fizeni a souvislédici systéemy.

SYSTEMY STAVENiI SOURADNIC

jsou nejstarsintizenim, které netho mikroprocesor pro linearni a kruhovou interpalac
Nastroj se pohybuje rychloposuvem na programovaaly Bitom nezalezZi na vykonané
draze, tzn. Ze nejive dojede do koncové polohy jedna osa a potomedojobhybu v druhé
ose. Nebo se pohybuji zgiku ol# osy sodasré pod 45 tak dlouho, neZ dosahne prvni osa
naprogramované hodnoty. Druh& osa jede dal, akokeovému bodu. Po najeti polohy se
provede obrobeni v dalSi ose. Vhodnérfidad pro vrtéky, vysekavaci stroje,sigtky pro

bodové sveovani a nytovaci stroje.




PRAVOUHLE RIiZENI

Hlavnim rysem je, Zeipstavovani néstroje je prowémb rovnolkzné se soiadnymi osami.
Teprve po skoteni pohybu v jedné stadnici, miZe nastat obrani v druhé sotadnici.
Umoziuje soustruzit valcové plochy a frézovat pravoudidéobky ( obrabni rovnokEzné se
souradnymi osami) . Setkame se s nim végsmé dob u soustruh a frézek wtenych pro

vyrobu jednoduchych séasti, vrtgek, lisi, nizek, pil .




SYSTEMY SE SOUVISLYM RiZENIM

Umoziuji vypatet korekce a vypiet geometrie, u soustriilimoziuje pohyb nastroje v
roviné z - X po ukosech a obloucich. Jeitmeni 2D (D — Dimension — rozim osa) tzn. ve
dvou sowasre pracujicich osach. U mnohych frézek sg&eprovadt lineérni interpolace
volitelné vzdy v jedné rovié (X -y, z — X nebo y-z). Vigledku volného vyéru interpolace
hovaime o souvisléntizeni 2.5 D. Setkame se s nim u soustrlrézek utenych pro
vyrobu sloZi¥jSich sodasti, na strojich tdenych praezani materidlu plamenem, vodnim

paprskem, laserem apod.

Pomoci souvisléhtizeni 3D lze u frézek obréblibovolné obrysy a prostorove plochy.

Pritom musi interpolator vypitat pohyb ve dvou osach v zavislosti na dalsi ose.




Jestli-Ze jsou vedle pohybu v osach x, y, a z m¢g$ie dalSi sotiasné pohyby (otmy
kolem osy x nebo y) mluvimeitzeni 4D pip. 5D. S &¢mito systémy se setkavamiegevsim
na soustruznickych a frézovacich oki@bh centrech, u #fiicich strofi apod.




