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 Projekt:  Inovace oboru Mechatronik pro Zlínský kraj Registrační číslo:
CZ.1.07/1.1.08/03.0009
1.5 VLASTNOSTI ČLENŮ A OBVODŮ AUTOMAT. ŘÍZENÍ

     Zdrojem informací o skutečných vlastnostech daného členu nebo obvodu může být jen měření jeho statických nebo dynamických vlastností.

1) Statistická charakteristika – nám udává závislost výstupního signálu Y na vstupním signálu X v ustáleném stavu.
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2) Přechodová charakteristika – udává průběh vstupního signálu na čase při změně vstupního signálu jednotlivým skokem.
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Statistická charakteristika se vyhodnocuje na základě průběhu změny vstupního signálu. Přechodová charakteristika se vyhodnocuje na základě skokové změny vstupního signálu.
Kontrolní otázky: 

1. Vyslovte přesnou definici signálu.

2. Co může být nositelem signálu? 

3. Nakreslete časový průběh analogového digitálního a binárního signálu.

4. Co nám udává statická charakteristika?

5. Co nám udává přechodová charakteristika?


