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 Projekt:  Inovace oboru Mechatronik pro Zlínský kraj Registrační číslo:
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1.4 PŘENOS A ZPRACOVÁNÍ INFORMACÍ

Cíle: Po prostudování této kapitoly byste měli být schopni: 

· přesně definovat pojem signál

· rozdělit signály podle nositele energie 

· vyjmenovat druhy signálů podle časového průběhu a nakreslit jejich průběh v závislosti na čase

· vysvětlit význam vlastnosti členů a obvodů automatického řízení

· vysvětlit co udává statická a přechodová charakteristika členů a obvodů automatického řízení

     Řídící obvody jsou sestaveny u jednotlivých členů (řídící, řízený). Jejich konstrukční uspořádání může být různé, podle toho jaké pro svoji činnost využívají energie:

· Mechanické
· Elektrické
· Pneumatické
· Hydraulické 


