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2.2 SÍLA
Trochu teorie a návazností:
Síla je vektorová fyzikální veličina, která vyjadřuje míru vzájemného působení těles nebo polí. Síla se projevuje statickými účinky – je příčinou deformace těles – a dynamickými účinky – je příčinou změny pohybového stavu tělesa (hmotného bodu), např. uvedení tělesa z klidu do pohybu nebo naopak, či změny velikosti nebo směru rychlosti tělesa. Taková změna je vždy podmíněna působením jiných těles, ať už přímým dotykem (nárazem, třením, tažením, tlačením) nebo prostřednictvím silového pole. Toto působení je v Newtonově mechanice spojováno s existencí síly působící mezi oběma tělesy.

Síla není příčinou pohybu. 

Třetí Newtonův zákon pak stanoví základní vlastnost pravých sil – vzájemné, přímé (centrální) a okamžité působení ve dvojici akce-reakce. Poskytuje tak základ pro měření hmotnosti a odtud i pro stanovení síly podle druhého Newtonova zákona ze zrychlení testovací částice (hmotného bodu). 

Newton se omezil na dva druhy silového působení sil, u kterých stanovil i konkrétní podobu silového zákona:

· Pro gravitační působení je to Newtonův gravitační zákon
· Pro pružnou (elastickou) sílu v tahu a tlaku je to záporně vzatá přímá úměrnost se změnou délky. 

Kontrolní otázky:

1. Definujte sílu.

2. Jakými účinky se projevuje síla?
3. Co je příčinou změny pohybu? 

