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Pracoviště s robotem

Konstrukce robotů je uzpůsobena k tomu, aby byly schopni pracovat v 

omezeném prostoru v interakci s okolí.



Robotizované PRACOVIŠTĚ

Robotizované pracoviště

Je takové pracoviště, kde je nejméně jeden robot a další zařízení

RTP = pracoviště pro vykonávání technologických operací

RMP = pracoviště montážních operací

Zásady pro robotizované pracoviště
- Zabránit vstupu nepovolané osoby (oplocení, optické závory)

- Zajištění zastavení pohyblivých částí na pracovišti při zjištění vniknutí osoby 

do kolizního prostoru (obsluhované stroje mohou běžet, pokud jsou 

zabezpečeny proti vniknutí do prostoru stroje)



Příklad RTP
svařovací pracoviště

Pracoviště je osazeno univerzálním robotem se svařovací hlavicí. 

Součástí pracoviště bývá obvykle i polohovací stůl, pro rychlou výměnu 

svařovaných součástí a často také polohování svařencem.



Příklad RTP
obrábění nástrojem na ramenu robota

Univerzální konstrukce robotu 

umožňuje jeho všestranné 

nasazení do výroby.

Díky vysoké tuhosti 

konstrukce dokáže robot 

zastoupit pro měně náročné 

operace i obráběcí centrum.



Příklad RMP
video



Design robotů

Design robotů je podřízen 

funkcionalistickým prvků.

Vzhled robotu musí odpovídat účelu, 

pro který je určen. Roboty pro použití 

v průmyslu mají konstrukci odlišnou 

od robotů určených pro použití v 

terénu nebo v domácích podmínkách.



Design robotů

Příklad konstrukčního řešení paže robotu.

Inspirací v přírodě vznikají nové koncepce řešení pohybových systémů.



Design robotů

Pro speciální aplikace průmyslových robotů existuje řada netradičních 

koncepcí. Širší paleta konstrukčních variant je však v nestrojírenských 

oblastech.



Design robotů

servisní a asistenční roboty

Pro servisní roboty a roboty určené k součinnosti s člověkem se 

konstrukce i design zaměřuje na estetické vnímání a cítění člověka 

(asistenční roboty).



Design robotů

V současné době se roboty pracují téměř ve všech možných 

prostředích, od práce pod vodou, ve výbušném prostředí, ve vysokých 

teplotách, v malých prostorech i ve vesmíru.



Design robotů - humanoidé

S rostoucími nároky na design robotů pracujících s lidmi, se 

konstrukce robotu stále více přibližuje vzhledu člověka = humanoidní.

Inspiraci v přírodě nacházíme i při konstrukci chapadel robotů.
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