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GPS – pracovní sešit
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INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI





1. Úvod – historie
Satelitní navigace začala vznikat už v 60. letech minulého století výhradně pro účely amerických vojenských sil. V roce 1960 se začal zavádět na oběžnou dráhu systém pod názvem Transit, jehož účelem bylo zpočátku určování polohy vojenských jednotek.

V dalších letech bylo postaveno ……. specializovaných pozemních řídících středisek a počet satelitu dále stoupal až dosáhl konečné hodnoty ………..družic. 

Protože bylo z počátku plánováno využití jen pro vojenské účely, bylo zaměřování záměrně zkreslováno, aby nebylo zneužito např. teroristickými organizacemi. V roce 2000 bylo rušení vypnuto a systém mohly plně využívat i civilní složky obyvatel.
2. 
Princip určení polohy
Zjednodušeně je GPS družicový radiový dálkoměrný systém.
a) Dálkoměrný systém ………………………………………………………………….
b) Rádiový systém ……………………………………………………………………..
c) Družicový…………………………………………………………………………….

3. Segmenty práce (kosmický, řídící, uživatelský)
a) Kosmický …………… …………………… ……………………… ……………..……

b) Řídící a kontrolní segment ………………… …………………….. ……………..…… 

c) Uživatelský segment ……………………… ……………………… ………………..

4. Přesnost určení polohy
a) přesnost měření vzdálenosti ………………… …………………….. ……………..
b) přesnost určení polohy družic ………………… …………………….. …………….
c) vlastní výpočet polohy ………………… …………………….. ……………..……
5. Inteligentní systémy navigace
a) Automobilové zabezpečovací a nouzové systémy ………………… ……………………. ………………… …………………….. …………….
b) Google Map ………………… …………………….. ……………. ………………… …………………….. ……………. ………………… ……………………..
6. Budoucnost navigování

a) Zvýšení přesnosti určení polohy …………………….. ……………. ………………… …………………….. …………………….. ……………. ………………… …………………….. …………………….. ……………. ………………… 
b) Vývoj aplikací využívající určení polohy …………………….. ……………. ………………… …………………….. …………………….. ……………. ………………… ……………………..…………………….. …………….
7. Systém Galileo
Systém má být tvořen …………..operačními družicemi, obíhajícími ve výšce přibližně …………………. tisíc kilometrů nad povrchem Země.
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