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Zabezpečení vozidel
20. TESTOVÉ OTÁZKY 13-16
1) Parkovací asistent je rozšířenou komfortní funkcí zabezpečení, která využívá:
a) ultrazvukových senzorů pro automobily
b) pomoc poučeného asistenta

c) bezkontaktní placení parkování

2) Sledování prostoru před a za vozidlem během parkování se datuje do roku:

a) 1969 u firmy Apple
b) 1989 u firmy Bosch, Ford a Mercedes-Benz
c) 2009 u firmy Hitachi
3) Poloautomatický parkovací asistent pro vozidla je možné použít u posilovače řízení:

a) Elektrického

b) Hydraulického

c) Elektrického i hydraulického
4) Poloautomatický parkovací asistent pro vozidla přebírá veškeré řízení, řidič:

a) přidává plyn a brzdí
b) jen kontroluje činnost
c) brzdí a brání nárazu zboku

5) Předpokladem pro zavedení nových asistenčních funkcí pro parkování je:

a) Zlepšení výcviku v autoškole

b) vývoj ultrazvukových senzorů s větším dosahem
c) využití parkoviště u supermarketů

6) Nové funkce sledují při parkovacím manévru prostor:

a) před a za vozidlem
b) před a pod vozidlem

c) před a za vozidlem a také po jeho stranách
7) Vývoj celého procesu parkování spěje:

a) k plné elektronizaci, kdy bude zcela záměrně vyloučen chybový modul člověka
b) k částečné elektronizaci, kdy se člověk využívá při začátku a konci manévru
c) k vyloučení elektronizace a její chybovosti

8) Elektromotoricky ovládané stahování předních a zadních oken

a) Má jeden centrální elektromotor pro všechny dveře

b) má v každých dveřích vlastní elektromotor pro stahování okna
c) používá motor automobilu

9) Ovládání motorů spouštěčů stahování oken předních a zadních dveří je prováděno

a) centrálně, pomocí Gateway

b) kapacitně, pomocí akumulátoru

c) decentrálně, prostřednictvím příslušných dveřních řídicích jednotek
10) Ovládací místa spouštění oken vně vozidla jsou tvořeny:

a) vložkami zámků ve dveřích řidiče, spolujezdce a zavazadelníku nebo dálkové ovládání
b) Uzávěrem kapoty motoru

c) pákou pod vozidlem

11) Princip ovládání střešních oken je shodný s ovládání oken dveřních, rozdílná je pouze:

a) vertikální poloha mechanismu i okna a masivní konstrukce ovládacích mechanismů

b) horizontální poloha mechanismu i okna a plochá konstrukce ovládacích mechanismů
c) centrální poloha mechanismu i okna a složitá konstrukce ovládacích mechanismů

12) Při uzamčení vozidla s progresivní konstrukcí se střešní okno:

a) uzavře jen za deště a chladu

b) musí uzavřít ruční pákou

c) uzavře automaticky, nebo zůstane v zabezpečené poloze
13) Automaticky zastínitelná vnější a vnitřní zpětná zrcátka chrání řidiče:

a) za tmy před oslňováním vozidly jedoucími za ním
b) Za dne před oslňováním sluncem
c) za dne i za tmy před nadměrným osvětlením

14) Konstrukce snímače pro automatické spínání světel využívá směrové snímače osvětlení:

a) jeden snímač v horizontálním a jeden ve vertikálním směru
b) tři snímače v horizontálním a jeden ve vertikálním směru
c) jeden snímač v horizontálním a tři ve vertikálním směru
15) Personalizace je speciální funkce, jenž umožňuje přizpůsobit:

a) většinu funkcí personálnímu řediteli

b) všechny funkce po záruce vozidla

c) některé funkce vozidla uživateli, aniž by musel navštívit servis
16) Funkce hlídání vnitřního prostoru je realizována pomocí:

a) tří ultrazvukových snímačů
b) Dvou infračervených snímačů
c) čtyř indukčních snímačů

17) Tlačítko pro deaktivaci snímače hlídání vnitřního prostoru umístěno:

a) U spolujezdce, ve schránce na doklady

b) U řidiče, ve spodní části B sloupku
c) Na páce ruční brzdy mezi řidičem a spolujezdcem

18) Podmínkou pro deaktivaci hlídání vnitřního prostoru je:

a) vypnuté zapalování (svorka 15)
b) uzamčení vozidla

c) vypnuté zapalování (svorka 15) a vytažený klíček ze spínací skřínky
19) Řídící jednotka nastavuje práh citlivosti pro vyvolání poplachu v závislosti:

a) na vstupních signálech (otevřené okno, instalace přídavného topení)

b) na zatížení vozidla

c) dle okolní teploty

20) Řídicí jednotka komfortního systému aktivuje snímač hlídání vnitřního prostoru pomocí:

a) datové sběrnice CAN
b) datové sběrnice LIN
c) pomocí Gateway
Správné odpovědi:

1A, 2B, 3C, 4A, 5B,

6C, 7A, 8B, 9C, 10A,

11B, 12 C, 13 A, 14B, 15C,

16A, 17B, 18C, 19A, 20B
